Institut fiir Getriebetechnik und Maschinendynamik

der RWTH Aachen IGM-Getriebesammlung

Koppelkurvenrastgetriebe 205

- Ubertragungsgetriebe zur Umwandlung einer umlaufenden Drehung in eine schwingende Drehung mit zwei Rasten
- Ebenes sechsgliedriges Kurbelgetriebe, ebenes Stephenson-3-Getriebe

Bild 1. Koppelkurvenrastgetriebe

a) Kinematisches Schema
b) Getriebemodell
¢) Strukturbild

Symbole im Strukturbild:
D fiir Drehung S fiir Schiebung W fiir Schraubung (Windung) ¥ )\ Antriebsgelenk; <—>  Abtriebsglied
Beispiel D;S: Gelenk mit dem Freiheitsgrad 3; 2 Drehungen, 1 Schiebung

Zugriffsmerkmale: Der Koppelpunkt K der gleichschenkligen Kurbelschwinge
Anzahl der Antriebsgelenke : 1, davon 1 im Gestell ApABB( durchlduft die symmetrische Koppelkurve kg,
Anzahl der Abtriebsglieder : 1, davon 1 im Gestell deren Symmetrieachse durch das Gestellgelenk B geht. In
Anzahl der Glieder : 6, davon 4 binér, 2 ternér der Nihe dieser Symmetricachse weist die Kurve zwei
Anzahl der Gelenke : 7, davon 7 Drehgelenke (D) Bereiche mit gleicher, jeweils anndhernd konstanter

Kriimmung auf. Diese Eigenschaft ldsst sich zur Erzeugung
einer zweifachen Rast ausnutzen.

Abmessungen: Dazu wird der durch die Koppelkurve gesteuerte Zweischlag
AoBg =1 (9 BAK =k = 42°) KCCy so bemessen, dass die Linge KC der Koppel 4 gleich
AgA =0,3787 J AgByCy  =151° dem Kriimmungsradius der Koppelkurve in den Symmetrie-

achsenpunkten ist. Liegt dann jeweils der Gelenkpunkt C im

BoB = AB = BK = 0,910 zugehorigen Kriimmungsmittelpunkt, wahrend sich der

CoC =0,3685 Punkt K gerade auf der Symmetrieachse befindet, weist das

CK =2,8051 Abtriebsglied 5 einen gendherten Stillstand auf, da sich das

B_()Co ~ 11228 Glied 4 um den Punkt C dreht.

AK = 13423 Die Lange der Schwinge 5 bestimmt den Schwingwinkel des
Abtriebs.

Erliuterung:

Das Getriebe besteht aus dem viergliedrigen Grundgetriebe

ApABB, in dessen Koppelpunkt K der Zweischlag KCCy  Autor: Prof. Dr.-Ing. G. Dittrich

angelenkt ist (Bild 1). Antriebsglied ist die umlaufende Kur- Vorveroffentlichung in [1] und Erstveréffentlichung im Internet
bel 1, Abtriebsglied ist die Schwinge 5, die in beiden Um- am 30.05.2000

kehrlagen eine Rast aufweist.
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Bild 2. Ubertragungsfunktionen 0. bis 2. Ordnung
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Bild 3. Antriebsrastabweichung fiir die Rast um diedufere
Gestelllage beim Antriebswinkel ¢ = 130°
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Bild 4. Antriebsrastabweichung fiir die Rast um dieinnere
Gestelllage beim Antriebswinkel ¢ =310°

Ablesebeispiel:

Eine Rast, die bei einem Antriebswinkel ¢ = 100° beginnt
und bei @ = 160° endet, erstreckt sich liber einen Bereich von
@R =60° (Bild 3); sic weist eine Antriebsrastabweichung

[5] VDI-GKE (Hrsg.): Richtlinie VDI 2725, Blatt 1, Entwurf: Getriebe- von Q=27-103 bzw. eine Rastabweichung von
lé}enn'werte Kfennwerte. fiir den Entwurf und die Entwicklung von Ayg = 0,16° auf.
etrieben. Disseldorf: VDI-Verlag 1983.
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