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Symmetrischer Wattscher Lenker
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Wattscher Lenker und Evans-Lenker
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Unsymmetrischer Wattscher Lenker
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Anwendungsbeispiele fiir Watt:

Kolbenfiihrung

Wattlenker links

Querlenker links Hilfsrahmen
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( . Wattgestinge Koppel

Verbindungslenker

Langslenker links Wattlenker rechts

Radtréger Federdampferbein
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Anwendungsbeispiel: Fahrwerk Ope

Quelle: Adam Opel AG
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Schwingungsprifstand fur Kfz-Ac
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